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This invention relates to a circuit breaker operating mechanism. The base (70) of the handle (52) moves 
along grooves or edges (78, 80) on the fixed guiding part formed by the mechanism support plates (40, 
42) The grooves (78, 80) determine the trajectory and the fictitious pivoting axis of the handle (52) 
accurately. Rollers (74, 76) are fitted between the base (70) and the grooves (78, 80) to reduce the 
friction forces. The switch bar (28) comprises a projection located close to each electrical auxiliary so 
as to give a remote indication of the state of the circuit breaker and to cause automatic resetting of the 
auxiliary releases following tripping. 
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@ Mecanisme de commende d*un disjoncteur murUpotalre basse tension. 

@ L'invention est relative a un mecanisme de commande 
d'un disjoncteur. 

L'embase (70) de la manette (52) se deplace le long des 
rampes (78, 80) conjuguees d'un organe fixe deguidage forme 
par les platines (40, 42) du mecanisme (1 2). Les rampes (78, 
80) determinant avec precision la trajectoire et I'axe de pivote- 
ment flctif de la manette (52). Des organes de roulement (74, 
76) sont interposes entre l'embase (70) et les rampes (78, 80) 
pour diminuer les forces au frottement. Le barreau (28) com- 
porte une saitlie ou bossage agence au voisinage de cheque 
auxiliaire electrique de manfcre a signaler a distance I'etat 
du disjoncteur et a provoquer le rearmement automatique des 
dedencheurs auxitiaires suite a un dectenchement. 

Application: disjoncteurs basse tension a bottlers isolants 
moulds. 
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* * * ■ * * 

HECANISHE DE COHHANDE D ' UN DIS30NCTEUR MULT IPOLAIRE BASSE 
TENSION. 

L' invention est relative a un mecanisme de commande d'un 
disjoncteur multipolaire a boitier isolant moule, ledit 
mecanisme etant monte entre deux platines paralleles et 
comprenant : 

- une manette d • actionnement manuel du mecanisme et compor- 

tant une embase allongee situee a l'interieur du boitier 
entre le mecanisme et le couvercle, 

- un dispositif a genouillere associe a un levier de de- 
clenchement automatique et a un barreau de commutation com- 
mun a l'ensemble des poles, 

- un ressort accumulateur d'energie agence entre la manette 
et l'axe de la genouillere, 

- un organe de verrouillage du levier de declenchement en 
position armee, 

- une barre de declenchement susceptible d'occuper une posi 
tion de repos ou une position declenchee pour assurer res- 
pectivement le verrouillage et le deverrouillage du levier 
de declenchement, 

- et des moyens de declenchement cooperant avec la barre 
lors de 1 • apparition d'un defaut ou d'un ordre exterieur. 

Dans la majorite des disjoncteurs basse tension de l'art 
anterieur, la manette est supportee par un berceau ou 
etrier metallique en forme de U renverse, monte a pivote- 
ment sur un axe fixe assujetti aux platines du mecanisme. 
La trajectoire de la manette presente un petit rayon de 
pivotement due a la presence de l'axe materiel du 
berceau a l'interieur du boitier. Le barreau de commuta- 
tion et/ou la barre de declenchement sont generaiement 
disposes a l'exterieur de la trajectoire de la manette. 
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II en resulte une augmentation de 1 ' encombreraent du bottler 
isolant . 

La presence de ce berceau articule augmente d' autre part 
5 le frottement de 1' equipage mobile necessitant des efforts 
importants d' actionnement de la manette. 

Le but de 1' invention conslste a remedier aux inconvenients 
precites, et a permettre la realisation d'un disjoncteur 
10 a boltier compact equipe d'un mecanisme simple autorisant 
un frottement reduit des pieces en mouvement de 1' equipage 
mobile. 

Dans le mecanisme selon l'invention, l'embase de la manette 
15 se deplace le long d'une rampe conjuguee d'un organe fixe 
de guidage solidaire du mecanisme, la rampe etant agencee 
pour determiner avec precision la trajectoire et l'axe de 
pivotement fictlf de la manette. L'organe fixe de guidage 
est forme par les platines du mecanisme, chaque platine 
20 comprenant une rampe, soit curviligne ou inclinee dans le 
cas d'un mouvement de pivotement de la manette a axe de 
pivotement fictif, soit rectiligne et parallele au fond 
du boitier dans le cas d'un mouvement coulissant de la 
manette. 



25 



30 



Des organes de roulement peuvent etre interposes entre 
la face inferieure de l'embase et les platines pour dimi- 
nuer les forces de frottement engendrees lors du deplace- 
ment de la manette sur les rampes correspondantes. Les 
rampes peuvent etre conformees sur les chants superieurs 
des platines, chaque organe de roulement etant forme par 
un rouleau ayant une longueur axiale legerement superieure 
a l'ecartement transversal menage entre les platines. 
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L'absence de piece additionnelle articulee de support de 
la manette permet de reduire au minimum le frottement 
des organes mobiles du mecanisme. L f axe fictif de rota- 
tion de la manette peut se trouver a 1'exterieur du bol- 

5 tier, ce qui permet d'augmenter le rayon de pivotement 
de la manette. Ce rayon est parfaitement deflni par les 
caracteristiques dlmensionnelles des rampes. II en re- 
suite que les extremites opposees de l'embase de la ma- 
nette recouvrent respectivement le barreau de commutation 

10 et la barre de declenchement lorsque la manette se trouve 
dans les positions extremes de la course de pivotement. 
L'encombrement du boitier du disjoncteur est ainsi re- 
duit au minimum, 

15 L'axe de pivotement de la genouillere prend appui sur une 
came du levier de declenchement. II en resulte une varia- 
tion de la course d f ouverture des bras de contacts due 
a une rotation dlfferente du barreau intervenant lors 
d'une ouverture manuelle ou lors d'une ouverture par de- 

20 clenchement automatique. La course des bras de contacts 
est plus grande dans le cas d'un declenchement. 



On utilise avantageusement cette variation de la course 
d'ouverture pour actionner, par 1 1 intermediaire du barreau, 
25 les differents auxiliaires electriques disposes de part 
et d' autre du mecanisme. 

D'autres avantages et caracteristiques ressortiront plus 
clairement de 1* expose qui va suivre de differents modes 
30 de realisation de l'invention donnes a titre d'exemples 
non limitatifs et representes aux dessins annexes dans 
lesquels : 
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la figure 1 est une vue schematique en coupe d'un dis- 
joncteur equipe d f un mecanisme selon l'invention, l'en- 
semble etant represente en position F de fermeture ; 

ies figures Z et 3 sont des vues analogues a celle de 
la figure 1, respectivement en position 0 d'ouverture 
manuelle et en position 0/D d'ouverture par declenche- 
ment automatique sur defaut ; 

la figure 4 est une coupe partielle du mecanisme selon 
la ligne IV-IV de la figure 3 ; 

la figure 5 montre une vue simplifiee a echelle agran- 
die de la figure 1, seules la manette et les platines 
du mecanisme etant representees ; 

la figure 6 est une vue en coupe de la genouillere accou- 
plee au barreau ; 

la figure 7 est une vue en perspective de la genouillere 
selon la figure 6 j 

la figure 8 represente une variante de realisation de 
la genouillere, montree en position desaccouplee ; 

la figure 9 est une coupe selon la ligne IX-IX de la 
figure 8, en position montee de la genouillere ; 

la figure 10 montre une vue partielle eclatee de la 
figure 3, representant un systeme de contacts auxiliai- 
res SO de signalisation a distance d*un defaut ; 

la figure 11 est une vue analogue a celle de la figure 
10, representant un declencheur auxiliaire MN ou MX du 
mecanisme; 

la figure 12 est une vue schematique en plan du disjonc- 
teur selon la fig. 10 ou 11, le couvercle etant enleve. 
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Sur les figures 1 a 3, un disjonoteur tripolaire basse 
tension comporte un boltier 10, parallelepipedique en 
materiau isolant raoule renfermant un mecanisme de manoeu- 
vre, designe par le repere general 12. Les trois poles 
sont loges dans des compartiments Juxtaposes situes dans 
la partie inferieure du boltier 10 et le mecanisme 12 
est dispose au-dessus du pole central dans la partie 
superleure du boltier 10* 

Chaque pole comporte une paire de contacts 1*, 16 sepa- 
rables, une chambre d'extinction d'arc 18 et un declen- 
cheur magnetothermique 20. Le contact fixe 1* est porte 
par un conducteur 22 d'extremite prolonge exterieurement 
par une premiere plage de contact 24 faisant saillie de 
la face laterale 25 du boltier 10. Le contact mobile 16 
est agence a l'extremite d'un bras de contact 26 vertical 
solidarise par un ressort 27 a un barreau 28 de commuta- 
tion commun aux trois poles. Le barreau 28 isolant de 
support des bras de contact 26 est monte a rotation limi- 
tee entre les positions d'ouverture et de fermeture du 
disjoncteur et s'etend transversalement au-dessus des 
poles dans la partie superleure du boltier 10 selon une 
direction perpendiculaire aux bras de contact 26 mobiles. 
La chambre d'extinction d'arc 18 est constitute par un 
empilage de separateurs metalliques ou toles de desioni- 
sation 30 s'etendant perpendiculairement au fond 32 du 
boltier 10. 

La deuxieme plage de contact 3* de chaque pole sort de la 
face laterale 36 opposee du boltier 10, et est connectee 
electriquement au declencheur maqnetotheroiique 20, ce 
dernier etant agence entre la chambre d'extinction d'arc 
18 et la face laterale 36. La liaison electrique du bras 
de contact 26 avec la deuxieme plage de contact 3* s'ef- 
fectue au moyen d'un conducteur souple forme par une tresse 
38, entouree par une galne isolante non representee. 
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L'isolation de la tresse 38 constitue une isolation fonc- 
tionnelle du mecanisme 12 par rapport aux parties actives 
de chaque pole. 

5 Le mecanisme 12 est monte au-dessus du pole central, entre 
deux platines 40, 42 espacees s'etendant parallelement 
dans la direction longitudinale d • alignement des plages 
de contact 24, 3*. Le barreau de commutation 28 est action- 
ne par 1 • intermediate d'une genouillere 44 comprenant une 
10 biellette inferieure 46 et une biellette superieure 48 
articulees sur un axe de pivotement 50. La genouillere 
44 coopere d'une part avec une raanette 52 de coramande 
manuelle faisant saillie d'une ouverture 53 du couvercle 
54, et d' autre part avec un crochet ou levier de declen- 
15 chement 56 automatique monte a pivotement sur un pivot 
58. La biellette inferieure 46 est accouplee mecanique- 
ment au barreau He commutation 28 et la biellette supe- 
rieure 48 est articulee sur un axe 60 du levier de declen- 
chement 56. La liaison mecanique entre la genouillere 44 
20 et la raanette 52 s'effectue de maniere elastique au moyen 
d'un ressort de traction 62 dont l'une des extreroites est 
ancree a l'axe de pivotement 50 de la genouillere 44 et 
dont 1' autre extremite est accrochee a une patte solidaire 
de la raanette 52. 

25 

A l'oppose du pivot 58, le levier de declenchement 56 
comporte un nez d'accrochage 64 cooperant en position 
armee avec un verrou 66 d'une barre de declenchement 68 
en materiau isolant, commune aux trois poles. La barre 

30 de declenchement 68 s'etend au-dessus du declencheur 
magnetothermique 20 de chaque pole selon une direction 
parallele au barreau de commutation 2d, et est montee 
a rotation limitee entre une position armee de verrouil- 
lage du nez d'accrochage 64 du levier 56 par le verrou 

35 66 et une position declenchee liberant le levier 56 par 
deverrouillage du verrou 66. Le passage de la position 
armee a la position declenchee de la barre 68 rotative 
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s'opere dans le sens horaire et est pilote soit par le 
declencheur magnetothermique 20 en presence d'un courant 
de surcharge ou de court-circuit, soit par un declencheur 
auxiliaire notamment un relais a manque de tension de 
maniere a provoquer le declenchement automatique du me- 
canisme 12 et l'ouverture des contacts 14,16 des trois 
poles par rotation du barreau de commutation 28 dans le 
sens inverse des aiguilles d'une montre. Le verrou 66 de 
la barre de declenchement 68 est sollicite en position 
armee par un ressort de rappel (non represented 

La manette 52 est dotee d'une embase 70 allongee situee 
a l'interieur du boltier 10 entre le mecanisme 12 et le 
couvercle 54. La face inferieure 72 incurvee de l f embase 
70 prend appui sur un organe fixe de guidage 73 forme par 
les chants superieurs des deux platines 40, 42 du meca- 
nisme 12 avec interposition de deux rouleaux 74, 76 (voir 
fig. 4 et 5) . Chaque platine 40, 42 est equipee de deux 
rampes 78, 80 curvilignes ou inclinees sur lesquelles 
roulent les rouleaux 74, 76 au cours du deplacement de 
la manette 52. Les caracteristiques dimensionnelles des 
rampes 78,80 permettent de determiner avec precision le 
rayon de la course et le point M de pivotement de la 
manette 52, le point M etant la trace d'un axe de rota- 
tion fictif situe sur la figure 5 au voisinage du fond 
32 du boltier 10, a 1 • intersection de deux rayons XX 1 , 
YY 1 passant par un point des rampes 78,80. La position 
du point M de pivotement de la manette 52 depend du 
rayon de courbure des rampes 78, 80, et des butees de 
fin de course 82, 84 delimitent chaque rampe 78,80 pour 
contrSler les positions extremes de la course de pivote- 
ment de la manette 52. La presence des rouleaux 74, 76 
diminue les forces de frottement engendrees lors du 
deplacement de la manette 52, chaque rouleau 74, 76 ayant 
une longueur axiale legerement superieure a l'ecartement 
d transversal menage entre les platines 40, 42 (figure 4). 
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Le point M, non materiel, de pivotement de la manette 52 
peut se trouver a 1'exterieur du boltier 10, ce qui per- 
met de reduire au minimum la hauteur du boltier 10 entre 
le fond 32 et le couvercle 54. 

5 

Selon une variante, les rampes 78, 80 des chants supe- 
rieurs des platines 40, 42 sont rectilignes en s'eten- 
dant parallelement au fond 32 du boltier. L'embase 70 
est egalement rectiligne et coopere avec les rampes pour 
10 imposer un mouvement de translation limitee a la manette 
52 lors de sa course entre les positions d 1 ouverture et 
de fermeture. 

Sur les figures 6 et 7, la biellette inferieure 46 de la 
1 5 genouillere 44 du mecanisme 12 est formee par une boucle 
ouverte rectangulaire en fil dicier de section circu- 
laire. Les extremites 88 de la branche 90 ouverte de la 
boucle sont engagees dans une ouverture 92 du barreau de 
commutation 28. La branche 94 opposee de la biellette 
20 inferieure 46 est positionnee dans une encoche 96 semi- 
ouverte menagee dans un etrier 98 en U constituant la 
biellette superieure 48. Le ressort 62 de declenchement 
du mecanisme 12 est accroche entre la branche 94 et la 
manette 52 et maintient la branche 94 au fond de l f encoche 
25 96, de maniere a former I'axe de pivotement 50 de la 
genouillere 44. 
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Les figures 8 et 9 montrent une autre realisation de la 
genouillere ** dans laquelle chaque biellette 46, *8 est 
conformee en U a partir d'un fil d'acier de section cir- 
culaire. L'une 100 des branches laterales de la biellette 
inferieure *6 est maintenue par le ressort de traction 62 
dans une partie deformee en croissant 102 de la biellette 
superieure 4-8. 

On remarque, sur les figures 1 a k f que les extremites 
opposees de l'embase 70 recouvrent respectivement le bar- 
reau de commutation 28 et la barre de declenchement 68 
lorsque la manette 52 se trouve dans les positions extre- 
mes de la course de pivotement. II en resulte un gain 
d f encombrement du boltier 10 dans la direction longitu- 
dinale des poles. 

L'axe de pivotement 50 de la genouillere W 
se deplace le long d'urie came 10* du chant inferieur 
incurve du levier de declenchement 56, ledit chant etant 
agence entre le pivot 58 et le nez d'accrochage 6* a 
l'oppose de l'axe 60 d • articulation de la biellette supe- 
rieure *8. La came 10* du levier 56 est delimitee par 
deux encoches 106, 108 servant de butees a l'axe 50 de 
la genouillere ** lorsque les contacts 1*, 16 des poles 
se trouvent respectivement en position de fermeture et 
d'ouverture. 

Le f onctionnement du mecanisme 12 selon les figures 1 a 
5 est le suivant : 

La figure 5 indique schematiquement les differentes posi- 
tions occupees par la manette 52 pivotante lors d'une 
commande manuelle ou d'un declenchement automatique sur 
defaut du mecanisme 12 : 

- position F de fermeture des contacts du dis.toncteur , 

- position 0/0 d'ouverture des contacts suite a un 
declenchement automatique sur defaut, 
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- position P m 0 non stable correspondant au point 
mort d'ouverture du mecanisme 12, 

- position 0 d'ouverture manuelle des contacts, 

- position R de rearmement du mecanisme 12. 

5 

En position F de fermeture (figure 1). le levier de declen- 
chement 56 est verrouillee en position armee par le verrou 
66, et I'axe 50 de la genouillere ** est positionne dans 
la premiere encoche 106 de la came 10*. 

Lors de l f ouverture manuelle du disjoncteur (figure 2), 
intervenant par actionnement de la manette 52 depuis la 
position F jusqu'a la position 0, le levier de declenche- 
ment 56 reste immobile en position armee, et I'axe 50 de 

15 la genouillere se deplace le long de la came 10* jusqu'a 

sa venue en butee avec la deuxieme encoche 108. Le blocage 
de la genouillere ** par le levier de declenchement 56 
empeche la rotation poursuivie du barreau 28 et des bras 
de contact 26 dans le sens inverse des aiguilles d'une 

20 montre. 

A la suite d'un declenchement sur defaut, le deverrouillage 
du verrou 66 par la barre de declenchement 68 libere le nez 
d'accrochage 6* du levier de declenchement 56 entrainant 

25 le pivotement dans le sens inverse d'une montre du levier 
56 autour du pivot 58. La manette 52 est entralnee par la 
genouillere ** de la position F vers la position 0/D inter- 
mediaire. L'axe 50 de la genouillere ** est engage dans la 
deuxieme encoche 108 de la came 104, et la genouillere ** 

30 suit le mouvetnent du levier de declenchement 56 (figure 3) 
vers la position desarmee. II en resulte que la course 
d'ouverture des bras de contact 26 a la suite d'un declen- 
chement est plus grande que celle intervenant lors d'une 
ouverture manuelle. Cette augmentation de la course du 

35 barreau 28 et des bras de contacts 26 (figure 3) en cas 

de declenchement sur defaut permet d'ameliorer le pouvoir 
de coupure du disjoncteur. 



0140761 



11 



Le rearmement du disjoncteur s'effectue par un deplace- 
ment manuel de la manette 52 dans le sens horaire depuis 
la position 0/0 jusqu'a la position R du rearmement voi- 
sine de la position 0 de maniere a assurer l'accrochage 
du levier de declenchement 56 au verrou 66. La fermeture 
des contacts du disjoncteur (figure 1) s'opere ensuite 
par une rotation inverse de la manette 52 actionnee 
manuellement vers la position F. 

Oes auxiliaires electriques de commande et de signalisa- 
tion sont disposes de part et d'autre du mecanisme 12 
dans la partie superieure du boitier 10. Les auxiliaires 
de signalisation ont pour mission d'indiquer a distance 
l'etat du disjoncteur et comportent : 

- un premier systeme de contacts inverseurs OF de 
signalisation a distance des positions F de fer- 
meture et 0 d'ouverture manuelle du disjoncteur ; 

- un deuxieme systeme de contacts auxiliaires SD de 
signalisation d'un defaut suite a un declenchement 
automatlque du mecanisme 12. 

Les auxiliaires de commande sont formes par des declen- 
cheurs auxiliaires, notamment du type voltmetrique a 
minimum de tension MN et/ou a emission de courant MX 
destines a provoquer le deverrouillage du verrou 66 pour 
declencher le mecanisme 12 suite a l'absence de tension 
sur le reseau ou a une tllecommande d'ouverture du dis- 
joncteur. La variation de la course d'ouverture des bras 
de contacts 26 intervenant par une rotation differente du 
barreau 28, selon le type de commande manuelle ou automa- 
tlque sur defaut, est utilisee avantageusement pour ac- 
tionner les differents auxiliaires electriques. Le barreau 
de commutation 28 comprend a cet effet une saillie 110 
(figures 10 et 11) ou bossage dispose au voisinaqe de 
chaque auxiliaire. 

Sur la figure 10, la saillie 110 du barreau 28 coopere en 
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position n/D de la manette 52 avec un levier de trans- 
mission 112 destine a actionner le contact inverseur 1H 
du deuxieme systeme de contacts SD de signalisation a 
distance d'un declenchement sur defaut. 

5 

D f une maniere similaire, la saillie 110 associee au pre- 
mier systeme de contacts auxiliaires OF (non represente) 
actionnerait le contact inverseur 11* correspondant si 
la manette 52 se trouvait dans la position 0 d'ouverture 
10 manuelle. Le contact inverseur 11* du premier systeme 
OF est done commande prealablement a celui du deuxieme 
systeme SD a cause de la course d'ouverture differente 
du barreau 28 dans le sens de la fleche f. 

15 Sur la figure 11, un declencheur auxiliaire MN ou MX 

comporte un levier de commande 116 coude monte a pivote- 
ment sur un axe 118. L'une des extremites du levier de 
commande 116 coopere avec une protuberance 120 de la barre 
de declenchement 68, et I'extremite opposee est en contact 

20 avec le levier de transmission 112. 



Lors d f un declenchement du mecanisme 12, provoque par le 
declencheur auxiliaire MM ou MX, le levier de commande 
116 pivote dans le sens horaire et entraine la barre 68 

25 vers la position declenchee. Lorsque la manette 52 arrive 
en position interaediaire 0/D, la saillie 110 du barreau 
28 actionne les leviers 112, 116 dans le sens des fleches 
f pour assurer le rearmement *utomatique du declencheur 
auxiliaire MN ou MX. Ce rearmement automatique par le 

30 barreau 28 est impossible en position 0 de la manette 52. 
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SYNDICATIONS 

1. Mecanisme de commande d'un disjoncteur multipolai re a 
boitier (10) isolant moute, a fond (32) et k couvercle (54), 
ledit mScanisme (12) Stant mont§ entre deux platines (40, 
42) paralleles et comprenant : 

- une manette (52) d 1 act ionnement manuel du m6canisme (12) 
et comportant une embase (70) allong$e situ6e a LMntSrieur 
du boitier (10) entre Le mecanisme (12) et te couvercle (54), 

- un dispositif a genouill&re (44) associe k un Levier de 
d£c Lenchement (56) automatique et a un barreau (28) de com- 
mutation commun h I'ensemble des p8les, 

- un ressort (62) accumulateur d f 6nergie agenc6 entre La ma- 
nette (52) et I'axe (50) de la genouillfcre (44), 

- un organe de verrouillage (66) du levier de d6c lenchement 
(56) en position arm£e, 

- une barre de die lenchement (68) susceptible d'occuper une 
position de repos ou une position d4clench*e pour assurer 
respecti vement le verrouillage et le dSver roui I Lage du le- 
vier de dSclenchement (56), 

- et des moyens de die lenchement coopSrant avec la barre 
(68) lors de ^apparition d'un d6faut ou d'un ordre ext$- 
rieur, caract6ris6 par le fait que I'embase (70) de la ma- 
nette (52) se deplace le long d'une rampe (78, 80) conjugu$e 
d'un organe fixe de guidage solidaire du mecanisme (12), et 
que ladite rampe est agencie pour determiner avec precision 
la trajectoire et l f axe de pivotement fictif de la manette 
(52). 

2. Mecanisme de commande selon la revendi cat i on 1, caracte- 
ris6 par le fait que I'organe fixe de guidage est forme par 
les platines (40, 42) du mecanisme (12), chaque platine (40, 
42) comprenant une rampe (78, 80) soit curvitigne ou incli- 
ne dans le cas d'un mouvement de pivetcjaent de Is manette 
(52) & axe de pivotement fictif, soit rectiligne parallele 
au fond (32) du boitier (10) dans le cas d'un mouvement cou- 
lissant de la manette (52). 

3. Mecanisme de commande selon la revendi cat ion 2, caracte- 
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rise par le fait que des organes de roulement (74, 76) sont 
interposes entre La face inferieure (72) de L'embase (70) et 
les platines (40, 42) pour diminuer les forces de frottement 
engendr£es lors du deplacement de La manette (52) sur Les 
rampes (75, SO cor respondant es . 

4. MScanisme de commande selon La revendi cat ion 3, caracte- 
ris£ par Le fait que Les rampes (78, 80) sont conformees 
sur les chants sup^rieurs des platines (40, 42), chaque or- 
gane de roulement (74, 76) £tant forme par un rouleau ayant 
une longueur axiale LSgereraent sup^rieure h L'ecartement 
transversal menage entre les platines (40, 42). 

5. M6canisme de commande selon I'une des revendi cations 1 a 
4, le dispositif £ genouillfere (44) comprenant une biellette 
inferieure (46) accoupiee au barreau (28) et une biellette 
sup^rieure (48) articuiee au Levier de dec Lenchement (56) 
automatique, caracterise par le fait que la biellette infe- 
rieure (46) comporte une branche (94, 100) de fil d'acier de 
section circulaire, engagie dans un logement (96, 102) con- 
juge de la biellette supSrieure (48) pour contituer I'axe 
(50) d'articulat ion de la genouillere (44), ladite branche 
(94, 100) etant ma^ntenue au fond du Logement (96, 102) par 
le ressort de dec Lenchement (68) ancrfi entre la manette (52) 
et ladite branche (94, 100). 

6. M6canisme de commande d»un disjoncteur multipolaire a bol- 
tier (10) isolant mouie h fond (32) et h couvercle (54), le- 
dit m6canisme (12) comprenant : 

- une manette (52) d'actionnement manuel du mScanisme (12), 
ce dernier etant monte entre deux platines (40, 42) s'eten- 
dant paral leiement selon la direction de deplacement de la 
manette (52), 

- un dispositif h genouillere (44) associe h un levier de 
dSclenchement (56) automatique et a un barreau (28) de com- 
mutation commun a L'ensemble des poles,. 
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- un ressort (62) accumuLateur d'energie agenc£ entre La 
manette (52) et L'axe (50) de La genouillere (44). 

- un organe de verrouiLLage (66) du levier de dec lenchement 
(56) en position arm§e, 

- une barre de dec Lenchement (68) susceptible d'occuper une 
position de repos ou une position d^clenchee pour assurer 
respect ivement Le verrouiLLage et le d£ver roui L Lage du Le- 
vier de dec lenchemefct (56), 

- un d§clencheur coopSrant avec la barre (68) en cas de de- 
f aut , 

- une but£e cooperant avec La genouillfcre (44) pour assurer 
une variation de la course d'ouverture des bras de contacts 
(26) due a une rotation diffSrente du barreau (28) interve- 
nant lors d'une ouverture par d$c lenchement suite a un de- 
faut, 

- et des auxiliaires electriques de commande et de signali- 
sation disposes de part et d'autre du mecanisme (12) et com- 
portant un premier et un deuxi&me systemes de contacts auxi- 
liaires OF, SD, de signalisation k distance de l'6tat du dis- 
joncteur, ainsi que des d^clencheurs auxiliaires du type 
voltm£triques, notamment k minimum de tension MN ou k Emis- 
sion de courant MX, caract6ris$ par le fait que le levier de 
d^clenchement (56) comporte une came (104) d4limit6e par deux 
encoches (106, 108) servant de butee k l'axe de pivotement 
(50) de La genouillere (44), et que le barreau (28) de com- 
mutation, est pourvu d'une saillie (110) ou bossage, dispose 
au voisinage de chaque auxiliaire electrique de maniere a 
commander le premier syst&me de contacts auxiliaires OF de 
signalisation de I'ouverture manuelle prea lab lement au deu- 
xieme systfcme de contacts auxiliaires (SO) de signalisation 
d'un dSfaut suite a un dSclenchement, et/ou k assurer le re- 
armement automatique des d^clencheurs auxiliaires MN, MX, 
suite k un d£c lenchement du mecanisme. 

7. Mecanisme de commande, selon la revendi cat i on 6, caracte- 
rise par le fait que les encoches (106/ 108) de La came 
(104) sont agencees Le long du chant inferieur incurve du 
Levier de d6c lenchement (56) entre Le pivot (58) et Le nez 
d'accrochage (64) du levier (56). 
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8. Mecanisme de commande, seLon La revendi cation 6 ou 7, ca- 
raterise par Le fait qu'un levier de transmission (112) est 
intercale entre la saiLlie (110) du barreau (28) et I'auxi- 
Uaire etectrique OF, SD, KN, MX, cor respondant . 

9. Mecanisme de commande, selon I'une des revendications 
precedentes, caracterise par le fait que let extremites op- 
posees de I'embase (70) de la manette (52) recouvrent res- 
pectivement le barreau de commutation (28) et la barre de 
declenchement (68) lorsque la manette (52) se trouve dans 
les positions extremes de la course de deplacement. 
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Fig 12 



